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3.2.3. Węgielnica pięcióscienna — pentagonalna . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 91
3.2.4. Inne zastosowania pryzmatów . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . 92

3.3. Płytka płasko-równoległa . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . 93
3.4. Soczewki . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . 94

3.4.1. Zasada działania . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . 94
3.4.2. Aberracje optyczne . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . 98

3.5. Oko ludzkie . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . 99
3.6. Lupa . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. 100
3.7. Mikroskop . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . 102
3.8. Luneta geodezyjna . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . 103

3.8.1. Zasada działania i podział lunet . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . 103
3.8.2. Parametry optyczne lunet . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . 105

4. POMIARY SYTUACYJNE . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 108
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4.5. Tyczenie kątów prostych . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . 163
4.5.1. Wprowadzenie . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . 163
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5.6. Niwelacja powierzchniowa . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . 251

5.6.1. Wprowadzenie . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . 251
5.6.2. Niwelacja powierzchniowa wykonywana metodami niwelacji geometrycznej . . 251



X Spis treści

5.6.3. Niwelacja powierzchniowa wykonywana metodami niwelacji trygonometrycznej
— tachimetria . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 258
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nego . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 284
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go otwartego (nawiązanego jednostronnie) . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . 302
6.8. Obliczanie azymutu i długości odcinka łączącego dwa punkty o znanych współrzędnych 302
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6.22. Wyrównywanie sieci ciągów niwelacyjnych . . . . . . . . .. . . . . . . . . . . . . . 339
6.22.1. Wprowadzenie . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . 339
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8.4.2. Tyczenie urządzeń wodnomelioracyjnych . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 435
8.4.3. Tyczenie obiektów budowlanych . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . . . . . . 437

8.5. Tyczenie w terenie elementów wysokościowych projektu . . . . . . . . . . . . . . . . 438
8.5.1. Wprowadzenie . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. . 438
8.5.2. Wyznaczanie punktu o danej wysokości . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 438
8.5.3. Wyznaczanie wysokości punktów w wykopie lub na wyższej kondygnacji . . . 439
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