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4.9. Statyczna niewyznaczalność związana z tarciem . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 101
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6.7. Dynamika nieswobodnego punktu materialnego . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 175
6.8. Pęd punktu materialnego i prawo jego zmienności . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 181
6.9. Kręt punktu materialnego i prawo jego zmienności . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 184
6.10. Praca i moc siły . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 189
6.11. Energia kinetyczna punktu materialnego i prawo jej zmienności . . . . . . . . . . . . 193
6.12. Prawo zmienności energii kinetycznej w potencjalnym polu sił . . . . . . . . . . . . . 195
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