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1.3. Podstawowe pojęcia wytrzymałości materiałów . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 13
1.4. Podstawowe uproszczenia stosowane w wytrzymałości materiałów . . . . . . . . . . . . . 15

1.4.1. Siły wzajemnego oddziaływania dwóch atomów ciała stałego . . . . . . . . . . . . 16
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3.1.6. Naprężenia cieplne (termiczne) . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 59
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9. METODY ENERGETYCZNE . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 234
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